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Configuracion y funcionamiento del sistema
Hay cuatro requisitos para que funcione el sistema vDrive:
1. vDrive debe configurarse en el monitor 20 | 20.

2. Debe haber una fuente de velocidad.

3. El interruptor Principal de la Planta en el mddulo de control de la cabina debe estar en la posicion hacia
arriba.

4. La sembradora debe bajarse.

Configuracion de Monitor para vDrive

PaSO 1: Configuracion Version | 202112 00" “U""_'
. . . Lote Sembradora 9,45 m de ancho | 18 Surcos Lotes
Configure vDrive como tipo de unidad. Navegue " preme——
ote Productos
r : : Surcos Activos
a la pagina de configuracion de la sembradora om0 e Noconecnde [ oo =
seleccionando “Configuracion” - “Equipo”. 4516 78 % 00 10 %) 1 18 115 96 7, 38
o Sistemas
L | S o o | | o | |
® com Hibrido Cathes
DEIGE
Inicio
General
Paso 2:

Marca de Sembradora Surcos Espaciamiento Perfil Sembradora

Asegurese de que la Marca de la sembradora,
Surcos Activos Espaciamiento entre Surcos Controlado Ancho Sembradora Controlado

los Surcos, el Espaciado, los Surcos activas y el Seni

Fuerza

Tipo de dosificador sean correctos. et mdets
Completos los casilleros ir al boton Siembra. PDM, Surcos 1-18 Deteccion de Suelo

Cierre

Row Cleaner

Sembradora

Inicio
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Paso 3:

Presione el boton “Sistema de Semilla” y luego seleccione “vDrive”.

Nota: Si el monitor no esta conectado a una sembradora o si no se esti comunicando con ningin motor vDrive, vDrive sera
amarillo después de seleccionarlo, lo que indica que el monitor no puede comunicarse con ningin vDrive.

Sistema de Semilla

Solo Monitor 3 vSet Select

Paso 4:

En la pantalla de inicio, el boton de control de
vDrive aparecera en el lado derecho de la pantalla en
las pestanas “Estdndar” y “Métricas”. Se mostrara
informacion de poblacion y franja.

Metrics

= Population

Utilice este botdn para acceder a la pagina de control
de vDrive. Para obtener mas informacion, consulte la
seccion Control de vDrive a continuacion.

Cancelar

Large Map

Configuracion de vDrive
Paso 1:

Vaya a “Configuracion” - “Sistemas” - “vDrive”.
Después de presionar el boton Configurar,

Setup

Version | 2019.50 24 | 91fce3d09 5'0 & 1121 AM
mph NN

Field Planter 40.0ft Wide | 16 Raws Fields

asegurese de que se muestre la sembradora correcta otnDoar i

Operation manual

Products

Active Rows

en el cuadro Informacion de la Sembradora. Si esta AT E—

informacion no es correcta, seleccione el

Equipo y coloque la sembradora correctamente. -
Una vez que la informacion de la sembradora sea =
correcta; presione el boton “Sistemas” para comen-
zar el proceso de configuracion.
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Paso 2:

Configure el “Control de poblacion”. La configura-
cion del control de poblacién permite al operador
determinar qué surcos establecer para determinadas
poblaciones. El monitor puede controlar hasta 4
secciones de frecuencia diferentes a la vez. A cada
seccion de dosis se le puede asignar una poblacion
diferente o un atributo de prescripcion de siembra.
Una seccion de dosis puede ser cualquier
combinacion de surcos.

Nota: Los surcos que no estén asignados a una
seccion de dosis no sembraran ni pasaran los
controles de estado.

p
$M

Controlar Secciones

8 97 10

1 024 137 014 Fsh fned R17d a8

8 9 [10

& Control de Dosis

11 [ 12113 (14 15[ 16 ] 17 | 18 Seeding

Fuerza
Descendente

Dosis de Siembra 1 Dosis de Siembra 2 Dosis de Siembra 3 Dosis de Siembra 4 %
ierre
1-18 Ninguno Ninguno Ninguno

iiX Control Corte

Row Cleaner

Soil Sensing

Estilo del control Cantidad de secciones

fome— 8

Sensor de Levante

Radar

Inicio 7

0 d3: : . . ., . . L, .
odos los surcos tienen la misma dosis de poblacion o el mismo atributo de prescripcion de siembra, solo

se debe configurar una seccion de dosis. Si solo se utilizara una seccion de dosis, seleccione “Seccion de

dosis 17y luego seleccione “Todos”.

Utilice multiples secciones de dosis cuando controle diferentes tasas de poblacion entre surcos o secciones.

Para configurar una seccion de dosis, seleccione una de las cuatro secciones de dosis. Asigne surcos
apropiados a la seccion de dosis. Puede ser impar, par, izquierda, derecha o lista. Al seleccionar “Lista”,
defina las filas que utilizara tocando esos numeros de filas para que se pongan verdes.

Nota: asegurese de que todos los surcos estén asignadas a una seccion de dosis. Cualquier fila no asignada a una seccién de

dosis no se sembrara.

Dosis de Siembra 1

Todos Impares

Derecha Desactivado
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0,04 450 pm

PaSO 4. Configuracion stemas > Controlar Secciones
1 2 3 4 5 6 U 8 s S A A e

Configure el Swath Control. La configuracion de - P R N A N R A SR SRR TN B A RTA R s:cccing

la seccion de surcos permite al operador dividir la & Control de Dosis Pz
sembradora en diferentes secciones de surcos. Hay —

. . 1-18 Ni Ni Ni
cuatro opciones diferentes para Swath Control. bk e o i - o Clomner
iiX Control Corte
Nota: si configura varias secciones de franja, no tiene que S E—— Sl sensing
ser igual que las secciones de tasas. _ 18 SR

Radar

Inicio

Deshabilitado: Surcos que no apagan la siembra al ingresar a un area que ya esta sembrada.

Hilera unica: cada surco se cerrard individualmente cuando ese surco ingrese a un area que ya
esta sembrada.

Extremos dobles: los dos surcos exteriores en cada extremo de la sembradora estan unidos. Los
surcos interiores son franjas de un solo surco. Generalmente se utiliza con la correccion GPS
WAAS.

Personalizado: si una de las configuraciones preestablecidas no es aceptable, se puede selec-
cionar una configuracion personalizada. Esto permitird al operador agrupar cualquier fila para
controlar la franja.

PaSO 5: Configuracior m: secciones de Control » Secciones de Corte 0,02

Estilo del control Cantidad de secciones

Si se selecciona Personalizado: T 8|

1 2 3 4 5 [ 7 8 98| IGTOR B 120 EISH AN SIS (165 IN1Z4 IS

1. Seleccione el numero total de secciones para . N N A0 S AP SN S T S
Conﬁgurar. Numero de seccion Cantidad de Surcos Surcos en la seccion

2. Para cada seccion, seleccione el nimero de
filas presionando el cuadro blanco en la co-
lumna Numero de filas e ingrese manualmente
un valor o usando las flechas para aumentar o
disminuir el nimero de filas en un numero de iicio 73
seccion.

3. Las filas de la seccion se completaran automa-
ticamente a medida que se determine el ntime-
ro de filas.

4. Si una seccidn no tiene filas asignadas, ese
numero de seccion se ignorara.
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Paso 6:

51 &

vDriv 5
e mph NN

Después de configurar tanto el Control de poblacion m————————— e ——
como de franja, asegurese de que el sistema esté con- d ] .

figurado correctamente al ver las asignaciones de filas i
# Population Control

en la pagina de configuracion de vDrive. T T T T —
PDM
ii% Swath Control

Display
Control Style Number of Sections Calibration State Coverage Pattern
. Start Offsel 0.00in Row Offsel 12
single Row 16

SwpOfiset  0.00in Flanting ~ Single Row

Lift Switch

El icono de engranaje indica las secciones de veloci-
dad que se han configurado y a qué filas correspon-
den. Los colores debajo de los nimeros de fila corres-
ponden al color de una seccion de dosis. Una fila a la
que no se le asigna un color no forma parte de una seccion de dosis.

Advanced Setup

e ana

| P
El icono de franja indica las secciones de franja que se han configurado y a qué filas corresponden.

Las filas asignadas al mismo numero son todas parte de la misma seccion de hilera y las hileras se encienden
y apagan juntas. Cualquier fila que no tenga un nimero debajo no es parte de una seccion de franja y no se
tendra en cuenta.

Interruptor de Elevacion

Uno de los requisitos para que funcionen todos los

. . Setup + Systems > Lift Switch 42 @ 1
productos de control es instalar un interruptor de ele- : =
Vac](')n ]ectura de descenso El menﬁ del 1nter1'u tor Calibration State Current State Current Percent vDrive

y .. ; ; : . p Calibrated Lowered 0~ —
de elevacion permite calibrar el interruptor de eleva- T T T
cion.Para completar la calibracion del interruptor de 5

elevacion, presione el boton “Ejecutar calibracion” en
la parte inferior de la pantalla. Siga las instrucciones
en pantalla para las diferentes posiciones en las que
debe estar la sembradora.Los resultados se mostraran
en la pagina principal de LiftSwitch. Para problemas
con el interruptor de elevacion que no se calibra o no
funciona correctamente, consulte las Guias de reso-
lucién de problemas para interruptores de elevacion
en el Manual de servicio del distribuidor.Después que se haya completado una calibracion, verifique que el
sistema esté leyendo el interruptor de elevacion correctamente mirando la informacion de “Estado actual” en
la pagina del interruptor de elevacion. Asegurese de que el “Estado actual” sea correcto al bajar y levantar la
sembradora.

PDM

Display

Run Calibration = 11 Clear Calibration
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La entrada manual de valores se puede realizar seleccionando los botones “Porcentaje reducido”, “Porcenta-
je elevado” o “Porcentaje de plantacion” e ingresando un valor.

Para borrar la calibracion actual, presione el boton “Clear Calibration” ubicado en la parte inferior de la
pantalla.

Estado del Radar

Se recomienda recibir una lectura de velocidad de
un radar montado en un tractor cuando se ejecuta S— —

un producto de control. La pagina Estado del Radar oo

permite al operador calibrar el radar. Lt swich

mph

vDrive

Seleccione el boton “Calibrar Radar” en la parte
inferior de la pantalla y luego siga las instrucciones
en pantalla.

PDM

Display

El proceso de calibracion requerira una buena sefial
de GPS, ademas de que el operador conduzca

Calibrate Radar T

en linea recta por al menos 300 pies a una velocidad
constante de 4 mph o mas.

Si ya se conocen los pulsos por pie, ingrese este valor
manualmente seleccionando el cuadro “Pulsos por Pie”.

PDM

El moédulo de distribucion de energia [PDM] debe e [y [
configurarse para que los productos de control que ot
se conectan a través de la infraestructura de SRM al Gyro Offset. ¢ "
operador sean correctos. | zanors

Press to Zero
0

vDrive

Display

Radar Speed Turn Rate GPS Speed

Fuente de rango de giro: seleccione la fuente de entrada para calcular la compensacion de giro al sembrar a
través de curvas. Seleccione entre “Giroscopio y luego GPS”, “Solo giroscopio” y “Solo GPS”. “GyroOnly”
es la configuracion recomendada.

Nota: Para que el sistema pueda reconocer la aceleracién hacia adelante rapidamente y comenzar a sembrar correctamen-
te, se debe conocer la posicion del Gyro dentro del PDM. Asegtirese de que la ubicacion de montaje del PDM y la

orientacion de montaje del PDM estén configuradas correctamente. De lo contrario, se degradara el rendimiento.

Ubicacion de montaje del PDM: determine si el PDM estd montado con la calcomania hacia arriba o si la
calcomania en el PDM est4 hacia abajo.
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Orientacion de montaje del PDM: determine la orientacion de los fusibles. La orientacion se basa en el
operador sentado en la cabina. Los fusibles se pueden orientar hacia adelante, hacia la derecha, hacia atras o
hacia la izquierda.

“Puesta en cero”: use este botdn para poner a cero el girdscopo. El girdscopo siempre debe ponerse a cero
al configurar un nuevo sistema. Habra un porcentaje de compensacion cero registrado después de que el
girdscopo se haya puesto a cero. Asegurese de que la sembradora esté recta detras del tractor cuando ponga
a cero el girdscopo. Si la compensacion de giro parece estar desactivada o si recibe advertencias sobre el
girdscopo, vuelva a ponerlo a cero.

Velocidad del radar: muestra la velocidad que se lee en el radar. Presione este boton para ir a la pagina de
estado del radar.

Velocidad de giro: muestra el radio de un giro en grados por segundo, del giro que se lee en el giroscopio
mientras gira. Este es el grado que se utilizara para la compensacion de giro. Presione el boton “TurnRate”
para ajustar la compensacion de giro.

Activado: esta es la configuracion RECOMENDADA y predeterminada para todos los sistemas SRM.
En esta configuracion, tanto el control como la monitorizacion se basaran en la velocidad de cada fila
individual. Por ejemplo; todas las filas mantendran un espaciado de semillas constante alrededor de las
curvas.

Solo control: cada fila controlara su propia velocidad calculada y mantendra un espaciado de semillas
constante. Sin embargo, el informe solo mostrard una poblacion basada en el centro de la sembradora.
Habra una poblacion mas alta en las filas exteriores y una poblacién mas baja en las filas interiores de
la curva.

Solo monitor: el control de todas las hileras se basara en el centro de la sembradora. Sin embargo,
los informes mostraran una poblacion basada en la distancia recorrida por cada fila individual. Dando
como resultado una poblacién mas alta para las filas interiores y poblaciones mas bajas para las filas
exteriores.

Apagado: tanto el control como la supervision se basaran en la velocidad del tractor. El espaciado de
semillas estara mas cerca en el interior de la curva y mas separado en el exterior de la curva.

Velocidad GPS: muestra la velocidad que se lee del GPS. Presione este boton para ser dirigido a la pagina
de Comunicacion GPS.
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Calibracion de franja vDrive

Estado de calibracion

Swath Calibration 2.‘9 fﬁu 901 AM
mph

Si el sistema vDrive no se inicia o se detiene en el
momento apropiadOJ el eStadO de CalibraCién Se pue- based seeding systems, the swath start and stop time delays are a property of

oqe . . d seed délNery‘ évﬁ(erﬁ and are automati etermfn‘ed‘b‘,' th’e ZUIZ&I The
de utilizar para mejorar el tiempo. below vallizs can be used 1o ad] st the saedling start and stap offsels

Before adjusting these values, recommended that you first:

Confirme las compensaciones de GPS y ejecute una ve- ot patal s ot
rificacion de compensacion de GPS antes de ajustar las
compensaciones de inicio y detencion de la siembra.

Excave siempre descubriendo semillas para verificar st seedng e St0pseing ot
que las mediciones de compensacion de GPS estén 000 |

To start or stop seeding Sooner, Increase the value.

funcionando correctamente. Tt oo Seeing L ater Decremsa e AlLC

Ajuste el Desplazamiento de inicio de siembra para

cambiar el lugar donde el sistema comenzara a deposi-

tar semillas. Encuentre la distancia desde donde realmente comienza la siembra hasta donde deberia comen-
zar por excavacion.

Ingrese esta distancia en pulgadas. Los numeros negativos moveran la siembra hacia atras, mientras que los
numeros positivos lo haran mas hacia adelante. Haga lo mismo con Stop SeedingDelay para el lugar donde
debe detenerse la siembra.

La compensacion de inicio de siembra y la compensacion de parada de siembra se pueden ajustar de forma
independiente entre si. Ingrese la distancia para ajustar la compensacion en pulgadas. Aumente el valor para
iniciar o detener la siembra antes y disminuya el valor para iniciar o detener la siembra més tarde. El rango
de distancias que se puede ingresar es de -120 a 120 pulgadas.

Patron de Cobertura

2.9 © ©201AM

Coverage Pattern
mph NI

Definir como operan los motores al entrar y salir de

areas ya sembradas. Seleccione las compensaciones y S | e
el patron de cobertura que sea Optimo para su opera- : nserrin
cion especifica. ' !

En el lado izquierdo de la pantalla, seleccione un
desplazamiento de fila. Esta es la distancia desde las
cabeceras a partir de las cuales las semillas comien-
zan y se detienen. En el lado derecho de la pantalla, —

seleccione un patron de cobertura. Se utiliza cuando [ Section \ﬁw\
las filas se unen en secciones de hilera.

Las secciones de una franja de hileras pueden ajustar
el desplazamiento, pero no el patron de cobertura (ya que cada hilera actiia de forma independiente entre si
para el control de la franja).

Si alguna seccidn de hilera tiene mas de una fila, entonces se pueden ajustar tanto el patrén de desplazamien-
to como de cobertura.
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Seleccione una compensacion: (lado izquierdo de la pantalla)

Sin compensacion: la sembradora colocara la Gltima semilla al detenerse y la primera semilla al co-
menzar justo al comienzo de la cabecera.

Desplazamiento de %; hilera: la sembradora se detendra / comenzara a sembrar la mitad de la distan-
cia del espacio entre hileras de la sembradora desde la cabecera.

Desplazamiento de 1 hilera: la sembradora se detendrd / comenzara a sembrar 1 hilera desde la cabe-
cera.

Desplazamiento personalizado: usted establece manualmente la distancia de las cabeceras donde la
sembradora comenzara / detendra la siembra.

Seleccione la cobertura: (lado derecho de la pantalla)

Nota: “Seccion” se refiere a las Secciones de Franjas que se configuraron para el estilo de control de franjas. Cada seccién
las controlara de forma independiente.

Sub Sembrar: la seccion se cerrara cuando la primera fila de la seccion alcance el punto de compen-
sacion.

50% -50%: la seccion se apagara cuando la mitad de la seccion alcance el punto de compensacion.
Sobre Sembrar: cerrard la seccion cuando la tltima fila de la seccion llegue al punto de compensa-
cion

Configurar el tipo de cultivo

Para que el sistema siembre correctamente, el tipo de cultivo debe estar configurado correctamente. Selec-
cione “Configuracion” - “Cultivos”. Configure cada tipo de cultivo. La informacion configurada en la pagina
de cultivos se guarda por tipo de cultivo.
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Corn (Active) 2p'h0 ﬁl =

om Limit Adjustments

Seeds / Disk Default Population  Default Active Rows

Liquid Alerts
32000 far

Custom Table
Swath Coverage Pattern Quick Adjust Population Seeds to Average Setup

Offset Distance D Offset Distance E

Restore Default

Cultivo activo: seleccione el tipo de cultivo apropiado presionando “Cultivo activo”. Si el tipo de cultivo que se
esta sembrando no esta disponible, seleccione “Agregar cultivo” para elegir entre todas las opciones disponibles.

Semillas / Disco: seleccione las semillas por disco correctas para el disco que se utiliza en los medidores. Si
las semillas por disco no se configuran correctamente, la poblacion aplicada serd incorrecta.

Poblacion predeterminada: ingrese una poblacion predeterminada que se utilizard si el sistema no recibe
una poblacion ordenada. Ademas, seleccione lo que el sistema sembrara si se sale de una prescripcion de
siembra que esta activa.Seleccione “Predeterminado” (la poblacién predeterminada se usa cuando esta fuera
de la prescripcion) o “Actual” (use la misma poblacidon que se estaba sembrando antes de salir de la prescrip-
cion).

Hileras activas: seleccione las hileras que se sembraran con este cultivo. Las filas no seleccionadas se des-

activaran.

Patron de cobertura de franja: enlaces a la configuracion del patrén de cobertura en el mena de configura-
cion de vDrive.

Poblacion de ajuste rapido: determina la cantidad de semillas con la que se ajusta la poblacion al presionar
el boton + o - para ajustar la dosis de siembra en el control vDrive.

Semillas a promediar - Semillas a promediar determina cuantas semillas se utilizan en el promedio movil para
calcular la poblacion, la singularidad, el espaciado y el SRI. Establezca esto en aproximadamente el 1% de la
poblacion para el cultivo (es decir, para el maiz, 300 semillas - 1% de 30,000 - es una buena configuracion.

Distancia de compensacion D y distancia de compensacion E: si utiliza una sembradora de hilera dividida
con un desvio de enganche, las medidas D y E de la configuracion de compensacion de GPS de la sembrado-
ra se pueden ajustar en la Configuracion de cultivo.
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Si mueve el desvio del enganche a diferentes posiciones para plantar diferentes cultivos, las medidas Dy E
se pueden guardar por cultivo en la Configuracion de cultivos.

Agregar cultivo: agregue un tipo de cultivo a la seleccion de cultivo rapido. Los cultivos agregados estaran
disponibles para ser seleccionados como Cultivo activo. Los tipos de cultivos agregados también estaran
disponibles en el menu Productos al asignar hibridos.

Eliminar cultivo: elimine los tipos de cultivo del menu de seleccion rapida. Los cultivos eliminados no
estaran disponibles al presionar el botoén Cultivo activo ni estaran disponibles al asignar hibridos.

955701_3 13 Precision Planting.



Control de vDrive

El boton de control de vDrive se encuentra en el lado
derecho de la pantalla de inicio. Este boton mostrara el
estado de las dos funciones de vDrive: Control de
poblacion y de franja.

Swath Contrc

Population

Leyenda del botén de control de poblacion vDrive

Variable: se asigna una prescripcion de siembra y el
sistema vDrive estd en modo de dosis variable.

Multiple: el sistema vDrive estd en modo manual y hay varias secciones de velocidad configuradas

Desvio de dosis: No se puede sembrar porque el interruptor principal de planta estd en la posicion hacia
abajo.

Se muestra un numero: el sistema vDrive estd en modo manual con solo una seccion de tasa. EI nime-
ro que se muestra es la dosis de poblacion manual ordenada para esa seccion de dosis.

Verde: el sistema es funcional y tiene una dosis ordenada

Amarillo: hay una prescripcion asignada al campo activo, pero el sistema esta configurado para sembrar
una dosis manual.

Rojo: No se puede sembrar.

Leyenda del botén de control de franja de vDrive
Verde: Control de Franja esta habilitado y configurado en modo automatico
Amarillo: Control de Franja est4 habilitado y configurado en modo manual

Rojo: El control de hilera estd desactivado debido a que el interruptor de hilera estd en la posicion de
apagado en el Modulo de Control de la Cabina o la sembradora esta apagada debido a la cobertura.

Control de Poblacion

Presione el boton vDrive para acceder a la pantalla de control. Para asignar o ajustar manualmente la tasa

de poblacion de siembra, seleccione “Manual” en la parte superior de la pantalla. Si se configuraron varias
secciones de velocidad en la configuracion de vDrive, seleccione entre “Unica” o “Miltiple”. Si se configurd
una seccion de tasa unica, use “Unica”.
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Unico: asigna la misma tasa de poblacion a todas las orfial] sitrive 45 © T

mph 1IN

filas. Seleccione una poblacion preestablecida de la o — _— Suth ontl Pl
lista de puntos de ajuste de poblacién que se muestra — e setpoits
en la pantalla (configure esta lista usando el boton st et
“Editar puntos de ajuste” en el lado derecho de la
pantalla) y use los botones + o - para aumentar la tasa
en 500 semillas (o la cantidad a la que se configurd

la “Poblacion de ajuste rapido” en la configuracion
de Cultivos), o toque el cuadro blanco que muestra la

poblacioén actual para ingresar manualmente una tasa.

Swath
Manual

Multiple: asigne una poblacion diferente a cada —_— 45 g 7som
seccion de tasa que se configurd durante la configura- e v I
cion de vDrive. Use los botones + y - para ajustar las ' ‘ P
poblaciones hacia arriba o hacia abajo en la misma Al vanced St ol

cantidad para cada Seccion de tasas, o toque en cada ke L] b St
poblacién para ingresar manualmente una nueva
poblacién para cada Seccion de tasas. Los botones +
y - se ajustaran segun la cantidad establecida para la
“Poblacion de Ajuste Rapido” en el menu Cultivos.

Swath
Manual

7:58 AM

Si se asigna una prescripcion de siembra al campo ac-
tivo, se seleccionara el modo Variable como configu-
racion predeterminada. Cuando estd en modo Varia-
ble, el sistema controlara la prescripcion de siembra.

Control | vDrive 45 &
mph 1D

Swath Control Plan
Multiple Variable
Edit Set Points

Advanced Swath Tools

Para pasar del modo variable al modo manual, se-
leccione “Manual” en la parte superior de la panta-
lla. Esto ignora la prescripcion de siembra asignada
y continuia sembrando a la dosis manual asignada.
Manual se volvera amarillo tanto en la pagina de
control de vDrive como en la pantalla de inicio si se
selecciona una dosis manual cuando también hay una
prescripcion de siembra asignada al campo activo.
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Control de franja

La pantalla de vDrive Control incluye controles
para Franja. Si el interruptor de Swath Control en
el CCM esta en la posicion hacia arriba, use la pan-
talla de vDrive Control para configurar los ajustes
automaticos de hilera y para alternar entre el modo
de control de hilera manual y automatico. Cuando
se selecciona Franja Automatica, presione “Plan
Control de Franja” para configurar a qué franja se
desplazaran los motores vDrive.

Los elementos del Plan de control de Franjas que
estan delineados y en negrita son componentes
activos del Plan de Control de Franjas. La sembra-
dora se desplazara automaticamente hacia estos
componentes durante la siembra. El sistema con-
trolara las opciones resaltadas en verde.

Limite de campo: desvio de hileras de franjas fuera
del limite de campo que se han asignado al campo
activo.

7.58 AM

Control | vDrive 45 ©
mph 10N

Swath Control Plan
aitile Vrisbe

Edit Set Points

Advanced Swath Toals

Swath
Manual

Swath Control Plan Cancel x

oK ‘

Limite interno: desvio de hileras de franjas si van dentro de un limite interno que se han asignado al campo

activo como parte de un archivo de limites.

Cobertura del mapa: desvio de hileras de franjas que cruzan en un area del campo que ya se ha sembrado.

Cabeceras simuladas: franqueo de hileras de franjas con un desplazamiento del limite del campo para
permitir que las cabeceras se siembren al final. Las cabeceras simuladas deben configurarse antes de que el

sistema las utilice para el control de franjas.

En la parte inferior de la pagina de control de vDri-
ve, los operadores pueden cambiar entre el control
de barrido automatico y manual. Las hileras se
pueden franquear manualmente desde cualquier
lado de la sembradora presionando las flechas.
Ademas, los recuadros que representan filas en

la sembradora pueden apagarse/encenderse ma-
nualmente presionando, sosteniendo y deslizando
cualquiera de los recuadros. Los recuadros que son
amarillos estan salteados.

955701 3 16
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Manual

Edit Set Points
Current Prescription Rate Next Prescription Rate
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- Swath
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El control de franjas también se puede controlar
manualmente desde la pantalla de inicio. El control
manual se puede utilizar en lugar del minigrafico del
tablero de instrumentos [DMC] en la parte inferior
de la pantalla de inicio. Agregue la barra Control de
Franja al editar la pantalla de inicio. Al editar la pan-
talla de inicio, seleccione Franja en las opciones de
DashboardMinichart.Consulte la Guia del operador
de 20 | 20 para obtener mas informacidn sobre como
editar la pantalla de inicio. Cuando use el control de
franja en la pagina de inicio, mantenga presionado
un dedo en la parte superior de un cuadro. Cuando
se ponga amarillo, continue arrastrando el dedo por
todas las filas para separarlas. Un cuadro amarillo
indica que la fila estd desviada. Pulsar “Reset” para
volver al modo automatico.

Prescripciones y Limites
Importacion de Archivos en la Pantalla

Al importar prescripciones y limites a la pantalla,
tanto los archivos de prescripciones como los de
limites deben tener formato e incluir como minimo
las extensiones de archivo .shp, .shx, y .dbf.Cargue
todos los archivos en la unidad raiz de la unidad
UBS o en una carpeta titulada “Sendto2020”. Inserte
la unidad USB en el lateral de la pantalla. Luego
seleccione “Configuracion” - “Datos” - “Importar” -
“Prescripcion / Limite”.

Asignar Prescripciones y Limites a un Nombre
de Campo

Una vez que las Prescripciones / Limites se han
importado a la pantalla, deben asignarse a los
nombres de campo correspondientes.Para asignar a
un campo, seleccione “Configuracion” - “Campos”
- Seleccione el Campo Activo u otro nombre de
campo (puede ser necesario seleccionar un nombre
de cliente o granja diferente para ubicar el nombre
de Campo apropiado). La pagina Configuracion de
campo tiene opciones para asignar un Limite y una
Prescripcion.

955701_3

6 & 1013AM
2 mph M

Import

and Crop Config { / Boundary
2ad Fleld, and Crop and

Import Import

sort mport
quipment Config Display Config Demo Files

nd Sound
Load

Field Setup

2-26-19-1 Edit Name

Done ()

Client Farm Boundary File
Field Prescriptions

& Liquid # Insecticide % Depth

None None None

Seeding Prescription

Section 1

4.5 & 1022am
mph 1NN

Export
Delete
Backup / Restore

Software Update

Delete Field

Delete Coverage

Advanced Field
Setup 5
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Nota: Solo se puede asignar una prescripcion a cada campo individual. Las prescripciones pueden ser para siembra, liqui-
do y / o insecticida. Para combinar varios tipos en una prescripcion, cree atributos separados para siembra, liquido
e insecticida. Si no se asigna una prescripcion de siembra, se debe seleccionar una dosis manual en la Pigina de

Control de vDrive.

Nota: Un campo puede tener un limite o una prescripcion de siembra, como ambos, un limite y una prescripcion de siem-
bra, o ninguno asignado. Un archivo de limites solo se usa para franquear filas en la sembradora si salen del limite.
Un archivo de limites puede tener zonas tanto exteriores como interiores.

Nota: La opcidn para asignar una prescripcion solo estara disponible si vDrive esta configurado como el Tipo de unidad y

se ha configurado una seccion de dosis.

Limite

Para asignar un archivo de limites al campo seleccionado, presione el botoén “Archivo de limites”. Esto
mostrara TODOS los formatos que se han importado a la pantalla. Asegtrese de que esté seleccionado el
archivo de limites adecuado. Después de seleccionar el nombre del archivo de limites, se puede seleccionar
un atributo. No es necesario seleccionar un atributo para un archivo de limites.

Nota: Los archivos de limites que han sido registrados por la pantalla también se pueden asignar al campo usando el mis-

mo proceso.

Prescripciones de Siembra

Para asignar una prescripcion de siembra al cam-
po seleccionado, presione el boton “Prescripcion
de siembra”. Esto mostrard TODOS los formatos
que se han importado a la pantalla. Elija la pres-
cripcion adecuada para el nombre del campo.
Después de seleccionar el nombre de la prescrip-
cion, DEBE seleccionarse un atributo para cada
seccion de dosis que se haya configurado para la
sembradora. Un atributo se basa en un producto
definido y contiene una tnica dosis definida para
cada zona de gestion y se define / nombra durante
la creacion de la prescripcion.Se puede seleccio-

nar un atributo diferente para cada seccion de tasa

(permitiendo que cada seccion de tasa sea contro-
lada por un atributo diferente / tasa de siembra), o
se puede seleccionar el mismo atributo para cada

seccion de tasa.

El nombre de la prescripcion asignada al campo
se mostrara en el cuadro Prescripcion de Siembra,
mientras que los nombres de los atributos asig-
nados a las secciones de dosis se mostraran en el
cuadro Atributo.
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Field Setup

Delete Field

Done (v

2-26-19-1 Edit Name

Delete Coverage

Client Farm Boundary File Advanced Field
5]

Field Prescriptions

& Liquid # Insecticide
® Headland Pop None None
Seeding Prescription

Section 1

© Headland Pop
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Modos de procesamiento de prescripcion y limites

En la parte inferior de la pantalla de configuracion de campo hay una opcién para ajustar el Modo de Pro-
cesamiento de Poligono de Prescripcion. Si bien este modo se puede ajustar, la configuracion “Estandar”

es la configuracion predeterminada y es el modo de procesamiento méas cominmente utilizado. Cambiar el
modo a “Todo exterior” ajusta la forma en que el monitor lee los poligonos que crean las diferentes zonas.Se
modifican para que la pantalla lea todas las zonas como poligonos exteriores (ignora los poligonos interio-
res). Este modo de procesamiento de poligono solo debe cambiarse si hay problemas con la pantalla al leer
correctamente el archivo de prescripcion o de limites.

Vistadel limite y la prescripcion

Los archivos de Limites y Prescripciones que se han asignado a un campo se pueden ver en la pantalla de
inicio para el campo activo. Seleccione el Tipo de Mapa actual que se muestra en la parte superior de la pa-
gina para ver una lista de todos los tipos de mapas disponibles.Desplazarse hasta la parte inferior de la lista
y localice los dos tipos de mapas llamados Archivo de Limites y Prescripcion de siembra. Seleccione estos
tipos de mapas para mostrar el mapa de Prescripcion de Siembra o el mapa de Limites asignado al campo
activo en la pantalla de inicio.

Select Map Layer Cancel x

Praduct Application

Applied Down

Vehicle Speed Row Speed Down Force Good Ride

1

‘ Population Sin SRI Coverage Insecticide
|

‘ Seeding Tank Product 1 Praduct 2 Praduct 3 Product 4
|

{

|
| Prescriptions and Boundaries
)

il
' BoundaryFile g Liquid Prescription

|
|
Force ‘
|
|
|
J

Inicio Rapido de vDrive

El Boton de Inicio Rapido de vDrive permite al operador comenzar a girar los medidores mientras esta
parado. Esto permitird que el operador comience a moverse mientras los medidores ya estan girando, lo que
ayudara a evitar saltos en el campo. Presione el boton una vez para comenzar una cuenta regresiva.Cuando
la cuenta regresiva llegue a cero, los medidores comenzaran a girar. Giraran a una velocidad simulada de 3
mph y continuaran girando durante siete segundos o hasta que la velocidad de la sembradora sea superior a
3 mph. El tiempo predeterminado cuando se presiona el boton es de 2 segundos hasta que los motores co-
mienzan a girar. Este tiempo se puede ajustar en el Retardo de Inicio Rapido ubicado en la pagina de Confi-
guracion Avanzada de vDrive.
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El Boton Inicio Répido sera blanco y dira Inactivo
cuando no est4 en uso. Cuando se presiona, se vol-
vera amarillo y comenzard la cuenta regresiva hasta
cero. Cuando cambie a “Activo” (parpadeando entre
verde y amarillo) los medidores comenzardn a girar.

El boton de inicio rapido de vDrive debe agregarse
a la pantalla de inicio antes de que pueda usarse.
Agregue el boton de inicio répido al editar la pagina
de inicio

Herramientas de Franja Avanzadas

Standard

ﬁ pi

6 & 1013AM

mph 1IN

‘GoodRice 100 =

P —— e t— o
Hight || + Low I E— skips  090%
2| 13 97.7 \3:9,,,7: 5] aoes 155 |pie  ome

e T 22,3 P e

0.00 deg/s.
M NoTum

Variable | Manual

Al presionar el boton “Control de Barrido Avanzado” en la pantalla vDrive, vSetSelect o mSet Control, se
accede a dos herramientas de barrido avanzadas. Estas herramientas solo deben usarse con GPS de calidad
RTK para garantizar un rendimiento preciso. El uso de un GPS de menor calidad puede provocar que los

limites se desvien y un control del embrague inexacto.

45 ©

mph N

e . 7:58 AM
Control | vDrive

Swath Control Plan

Multiple Variable

Edit Set Points

Advanced Swath Tools

Swath
Manual

Registrador de limites

Al presionar el boton “Registrador de Limites” se
accede a la pantalla Registrar Limites de Franja. Los
limites que se registran son solo para Control de
Franja.

Grabar limite de campo: presione este boton para
comenzar a registrar un limite de campo exterior.
Una vez que la grabacion se haya iniciado, este bo-
ton cambiard a “Finalizar Limite de Campo™.

Control | vC

Create Boundary Files for Swath
Control

Advanced Swath Tools

Draw Coverage: Always

d ds
Create Simulated Headlands for
Planting Headlands Last

It is strongly recommended to use RTK quality GPS to ensure accurate control.

Control

Field Name

Operation manual

Boundary Recorder

File Name

Operation manual_1

Inner Boundary

Change Direction [

Recording Offset

7:58 AM

48 ©

mph N
Boundary Recorder

Simulated
Headlands

7:59 AM

53 &

mph 1IN

Simulated
Headlands

Nota: Al presionar Limite Final de Campo, se trazara una linea entre las ubicaciones inicial y final de la grabacion.

955701_3
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Grabar limite interno: presione este boton para comenzar a registrar un limite interno de campo. Una vez
que la grabacion se haya iniciado, este boton cambiara a “Finalizar Limite Interno”.

Nota: Al presionar Limite Final de Campo, se trazara una linea entre las ubicaciones de inicio y finalizacién de la grabacion

Pausar / Reanudar: use el boton Pausar / Reanudar para conducir alrededor de un érea sin trazar un limite.
El sistema trazard una linea entre las ubicaciones de Pausa y Reanudar.

Cancelar: Cancelar descartara todos los dibujos y ediciones de limites que se hayan cumplimentado.

Cambiar direccion: el cambio de direccion hard que la sembradora gire 180 grados.

Compensacion de grabacion: utilice la compensacion de grabacion para compensar la linea de trazado del
limite desde el centro del tractor.

Cabeceras Simuladas

Control \dvanced Is © Simulated Headlands

Al presionar el boton “Cabeceras Simuladas” en la

pagina Herramientas de Franjas Avanzadas, accede- e T
ra a la pantalla Cabeceras Simuladas. Esta caracte-
ristica compensa el limite del campo para sembrar-
los al final.

Field Boundary

Ancho de Cabecera Predeterminado: la cabecera : s
. . , . . . = Headland

predeterminada designa el ancho del Limite interior

y de Campo en la cabecera simulada

Crear Cabecera de Limite de Campo: al seleccionar “Crear Cabecera de Limite de Campo” se simulara
un limite alrededor del limite de Campo.

Crear Cabecera de Limite Interior: al seleccionar “Crear Cabecera de Limite Interior” se simulara un
limite alrededor de las secciones del limite interior del campo.
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Informacién de Diagndsticos de vDrive S’ Blkarioms 54 ©

mph 1IN

Reset Modules

Antes de sembrar, aseglrese de que toda la informa-
cion de diagnostico de la sembradora sea correcta.
Seleccione “Configuracion” - “Diagnosticar”. Todo
debe ser verde en la pagina de diagndstico. Seleccio-
ne “Leyenda de color” para ver una explicacion de
lo que indica cada color.

Heaith Checks
Color Legend
20[20 Connect
Systems List
Event Log

Advanced Logs

Nota: Es posible que los médulos se actualicen du-
rante la conexion inicial. Una vez que se completan
las actualizaciones, todos los modulos deben ser de
color verde. Si los médulos no son verdes, confirme
que el nimero de hileras y la configuracion de la
sembradora sean correctos. Si aun tiene problemas, consulte el Manual de servicio del distribuidor.

Color de Leyendas

Verde: el sistema funciona correctamente y las comunicaciones son buenas.
Amarillo: un dispositivo o subcomponente no esta al 100%

Rojo: el dispositivo ha fallado o debe estar, pero no se detecta.

Blanco: el dispositivo se detecta, pero no esta aparece.

Negro - Fila se ha desactivado en la configuracion de la sembradora.

Gris: el dispositivo se esta detectando, se estd actualizando el firmware o no esta disponible.

Pagina de diagnoéstico de vDrive Nivel 2

vDrive 5.4 & 03AM
mph nn
Seleccione el boton vDrive en la pagina de diagnos- ' ST | p—
tico para verificar que toda la informacion se vea B Show Rows
bien en la pagina de diagndstico de vDrive nivel 2. [ s [ [ s | on e | om || IR

DeltaForce

SRM

Poblacion real: esta es la poblacion medida que el
medidor realmente estd sembrando informada por
los sensores del tubo de semillas. Las filas que dicen 1 Wl | 5 0|
“No aplicar” indican que estas filas no se estan sem- lovered oo SSmeh  GAONWe  On  Gdbdege
brando.

vDrive Insecticide

Back

Comando de poblacion: la poblacion objetivo que desea plantar.
RPM Actual: las RPM reales del medidor vSet.
Comando RPM: las RPM del medidor necesarias para llegar a la poblacion objetivo.

Estabilidad: mide la variacion del arrastre del motor. Cuanto mayor sea el porcentaje de estabilidad, mas
uniforme serd el giro del motor vDrive.
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Voltios de suministro: la cantidad de voltios que se envian al motor vDrive. Rango promedio de voltios de
suministro: 12-15 voltios

Amperios de la unidad: el amperaje que el vDrive esta tirando mientras esta en funcionamiento.

Rango de funcionamiento estandar de consumo de corriente a 5 mph
* Maiz - .4-.6 amperes

* Soja - .7-.9 amperes

Ciclo de trabajo: el porcentaje de tiempo que se ordena la alimentacion cuando los ciclos de encendido /
apagado ocurren a 35 kHz.

En la parte inferior de la pagina se muestra informacion sobre el Estado de Elevacion (Elevado o Bajado),
la Velocidad del Radar y del GPS, cudl es la Aceleracion Hacia Adelante, el Interruptor Principal de planta
(encendido o apagado) y el rango de giro que mide el PDM.

Estado de la luz de vDrive

Los propios motores vDrive brindan informacion de diagndstico mediante el uso de la luz LED roja.

Patron de Luces Significado

Sin Luz ()

Luz Llena (.....) El dispositivo no es energizado
Destello rapido (5Hz) (.......... ) El dispositivo esta siendo actualizado

Destello constante (1 Hz) (-—) El dispositivo es energizado, pero se perdié la comunicacion

Destello erratico (..-..-.. . " . , L,
( ) El dispositivo es energizado y esta en comunicacion

El dispositivo es energizado, pero nunca se comunica
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Comprobaciones de estado de vDrive

Realice siempre una verificacion de estado en el sistema vDrive después de la instalacion o descanso du-
rante largos periodos de tiempo. Realice los controles de estado en amarillo antes de sembrar. Acceda a la
pagina de verificacion de estado de vDrive seleccionando “Configuracion” - “Diagnostico” - “Verificaciones
de estado”. Hay dos verificaciones de estado de vDrive que se pueden ejecutar.

Sin Carga en Voltaje de Corriente: los motores vDrive se ciclaran para evaluar el rendimiento de los
sistemas eléctricos y mecanicos. Probara cortocircuitos eléctricos y corrientes altas en condiciones sin
carga. No se requiere semilla ni vacio para esta prueba.

Plena Carga en Voltaje de Corriente: los motores vDrive se ciclaran para evaluar el rendimiento de
los sistemas eléctricos y mecanicos mientras el vacio estd activado y hay semillas presentes. Probara
cortocircuitos eléctricos y corrientes altas en condiciones de carga completa. Se requieren semillas y
vacio para esta prueba.

Seleccione cada prueba para ejecutar y siga las ins- set e/ Health Checks  vDrive R

mph NI

trucciones en pantalla cuando realice las pruebas. Vorive Heath Ghecks

foltage/!
Voltage/Current; Voltage/Current: ;“ﬁged
No Full Load bl

Alf vDriva Systems

Se entregara una tarjeta de reportes para cada fila
después de completar cada Chequeo de Estado.

Nota: Para obtener ayuda con el diagnéstico de comproba-
ciones de estado fallidas, consulte los Diagramas de Home
Resolucion de Problemas en el Manual de Servicio
del Distribuidor. bt — calth Checks © vDrive 4.7 & 1050AM

mph 1IN

Test Again
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